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1 Uyari ve Simgeler

/A TEHLIKE

Oniine gecilmezse éliim veya yaralanmaiile
sonuclanan bariz tehlikeli bir durumu gosterir.

ikaz

Oniine gecilmezse hafif veya orta derecede
yaralanma ile sonuclanabilecek olasi tehlikeli bir
durumu gosterir. Ayni zamanda glvenli olmayan

uygulamalara karsi uyarmak icin de kullanilabilir.

BiLGi

Bu simge yararli ipuclarini veya ilave bilgileri gosterir.

Kisisel Koruyucu Ekipman
is ayakkabisi, is eldiveni ve koruyucu gézliik
kullanimini gosterir.

2 Bazi Ozel Tanimlar

UYARI
Oniine gecilmezse 6liim veya yaralanmaile
sonugclanabilecek olasi tehlikeli bir durumu gosterir.

BiLDiRIM
Sadece ekipmanda hasar veya maddi hasar olusturan
kazalarla sonuclanabilecek durumlari gosterir.

Elektrik Akimi
Elektrik carpmasi riski taglyan bilesenleri ve islemleri
gosterir.

Atik Elektrikli ve Elektronik EKipman
Bu drlin, elektrikli ve elektronik ekipman atiklari icin
secip ayiklama semboli tagimaktadir.

Aksesuarlar: Unite ile birlikte verilen ve dokiimanlarda belirtilen talimatlara uygun olarak monte edilmesi gereken
ekipmanlardir.

Opsiyonel Ekipmanlar: Bu kilavuza uygun sekilde urtinlerle opsiyonel olarak kombine edilebilecek ekipmanlardir.

Sahada Tedarik Edilen Ekipmanlar: Bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak monte edilmesi gereken, ancak
Arma Kontrol tarafindan tedarik edilmeyen ekipmanlardir.

3 Genel Giivenlik Onlemleri

Uriint patlayici gaz riski olan ortamlara kurmayin; gaz veya cabuk tutusan buharlar ciddi tehlike riski tasir. Bariyeri
kurmadan 6nce, carpma, kesme ve siriklenme riski olan bitiin alanlarla ilgili koruma ya da ayirma, tehlike iceren
butin alanlar ve giivenlik izinleriyle ilgili bltiin yapisal degisiklikleri tamamlayin.

Guvenlik cihazlari, ezilme ve kesilme riski olan her alandan ya da bariyer sisteminin kendinden kaynaklanan diger
risklerden korunmalidir. Gegerli yonetmeligin gerektirdigi riskli alanin farkinda olun. Her kurulum, bariyer sistemi
tanitma detaylarinda agikca gosterilmelidir. Gli¢ baglantisi yapmadan nce, etiket ayrintilarinin glic sebekesine
karsilik geldiginden emin olun.



Elektronik parcalarla ilgilenmek icin toprakli antistatik iletken bilezik giyin. Bariyer sistemi ureticisi, glivenli ve dogru
calisma ile uyumlu olmayan bilesen parcalarinin takili olmasi durumunda tim sorumlulugu reddeder.

Guvenlik cihazlari (fotosel, loop dedektér, vb.) gegerli yasalar ve direktifler, iyi calisma kosullari, kurulum
maddeleri, sistem isletme mantigl ve bariyer sisteminden kaynaklanan gligliikler hesaba katilarak kurulmalidir.

Kurulum, bakim ve onarim sirasinda elektrik yiikli pargalara midahale etmeden dnce gli¢ kaynagini kesin.
Elektronik parcalari tutmak icin topraklanmis anti statik eldivenler kullaniniz.

Kontrolsiiz calismalari dnlemek icin uzaktan kumanda Unitelerini ve diger alici cihazlari cocuklardan uzak tutunuz.
Bakim, onarim ve dogrudan midahaleler sadece yetki belgesi olan personel tarafindan yapilmalidir.

Calisma siiresince cocuklarin kollu bariyere yaklasmasina izin vermeyin. Uriiniin onarimlari veya degistirilmesi icin
sadece orijinal yedek parca kullanilmalidir. Mevcut yapinin glic ve istikrar agisindan standart oldugundan emin
olunuz.

4 Cevre Sagligi ve Riskleri

Ambalaj malzemeleri (plastik, polistiren, vb.) potansiyel tehlike kaynagi oldugu icin cevreye atilmamali veya
cocuklarin ulasabilecegi yerlere birakilmamalidir.

5 Garanti

Kullanim ve Montaj kilavuzuna uygun calismalarin yapilmasi, cihazlarin igine yetkisiz miidahalelerin yapilmamasi
sartiyla 246 DC PRO (riin, tim mekanik ve elektrik bilesenleri 2 yil garantilidir.

6 Uygunluk Beyani

Uriinlerimizin sorumlulugumuz altinda oldugunu belirtmek isteriz. Uriiniimiiz, 2006/42/EC sayili Makine Direktifi
kapsaminda, bir bariyer sistemi olusturmak amaciyla baska bir sisteme entegre edilmek veya diger bariyerlerle
birlestirilmek tzere tasarlanmis ve Uretilmistir. Asagida belirtilen AB direktiflerinin temel saglik ve glivenlik
gerekliliklerini kargilamaktadir:

« 2006/95/EC Alcak Gerilim Direktifi
« 2004/108/EC Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi

Ayrica, makineye entegre edilecegi veya bir pargasi olacagl makine tanimlanincaya kadar hizmete verilmesinin
yasak oldugunu ve 2006/42/EC sayili Direktifin kosullarina ve sonraki degisikliklere uygun oldugunu beyan eder.
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7 Yetkin Teknik Personel

Uriin kurulumu, montaj ve devreye alma, bakim ve onarim siireclerinde hizmet yeterlilik belgesi olan kalifiye teknik
personel gérevlendirilmelidir. Yetkisiz kisilerin miidahaleleri ciddi zararlara yol acabilir. Uretici, kullanicinin personel
seciminden dogan riskten sorumlu degildir.

8 Giris
246 DC PRO uriiniind sectiginiz igin tesekkdir ederiz.

Uriin ile verilen bu kilavuz; montaj, kurulum, devreye alma ve bakim calismalariyla ilgili cok énemli bilgi ve talimatlar
icerdiginden 6zenle okumaniz gerekmektedir. Tim montaj ve kurulumlar bu kilavuza uygun olarak yapilmalidir.

Tanim: izinsiz ve yetkisiz araclarin gecisini engellemek amaciyla 6zel tasarlanmis otomatik sisteme sahip, yiiksek
guvenlikli kollu bariyer Grintdr.

Kapsam: Bu kilavuz, teknik servis ekiplerinin ve kullanicilarin calismalarini giivenli bir sekilde tamamlamasi ve
stirdlrebilmesi amaciyla hazirlanmistir.

Model Tanimlamasi: 246 DC PRO — ARM

Uriin Etiketi: Avrupa makine direktifine gore {iriin etiketi iyi gériiniir olmali ve giicle calisan makinelere kalici olarak
sabitlenmelidir.

Teknik Asamalar: Bu kilavuzda yer alan aciklamalar ve gérseller baglayici degildir. Uretici firma, bildirimde
bulunmadan, teknik ve ticari nedenlerle riin tasarimi ve ekipmanlarin temel 6zelliklerini degistirebilir veya gerekli
degisiklikleri yapma hakkini sakli tutar.

9 Teknik Ozellikler

Model 246 DC PRO

Motor Calisma Gerilimi 24V (+ 10) (DC) 50/60 Hz.

Besleme Gerilimi 220v

Kol Kapanma Siiresi 3m-3 sn, 5m-4,5sn, 6m-5,5 sn

Kol Uzunlugu Maksimum 6 metre

Baglanti Noktalar M16 X 110 Gomlekli Celik Dubel — 4 Adet
Kontrol Paneli Ana Kart

Calisma Sicaklik Aralig -25°C/+50°C

Glvenlik Sinifi IP 54
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Uriin Sertifikalari CE, Yerli Mali Belgesi

Kalite Yonetim Sistemi ISO (20000-1:2011, 9001:2015, 10002:2018, 14001:2015), OHSAS
18001:2007

Renk Bariyer Kasasi Ral 7024 Elektrostatik Toz Boya / On Kapak Ral 1028
Elektrostatik Toz Boya

Gii¢ Kaynagi 24V [/ 10A

Motor 24V DC fircasiz (brushless) motor

10 Opsiyonel Secenekler

Loop Dedektori
Arag giris ve ¢ikislarinda agma, kapatma ve guvenlik saglar.

Bariyer Led Isiklandirma
Bazi iklimsel kosullarda gerekebilir.

Isikli Uyari isaretciler
Flasor / Trafik Lambasi

Fotosel Ayagi
Fotosel montajinin gerekli oldugu durumlarda kullanilir.

Baston Ayak
Bariyer kol uzunluguna bagli kullanilan destek aparatidir.

Flasor
Gorsel olarak uyari sistemidir.

Buzzer'li Flasor
Sesli uyari 6zelligi olan flagorddr.

Senkron Karti
Bariyerlerin senkron olarak ¢alismasini saglayan kart.
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11 Genel Bakig

Asagidaki 6lcii cizimi bariyer kasasi ve kol acikliginin temel dis élciilerini gostermektedir. Olgiiler modelin kol
uzunluguna gore degisebilir.

2030,5

1695.5

1071

838

r 1

Sekil 1 — Genel Bakis Olcii Cizimi

12 Detay Gorunumler

Ic mekanizma ve catal ayak detaylarini gésteren patlatiimis (exploded) gériiniim cizimleridir.

Sekil 2 — Yeni gorsel alani

www.armakontrol.com Sayfa 7 / 32
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Sekil 3 — Catal Ayak Detay Gortinimd

13 Bariyer Kol Uzunluklari ve Uygun Calisma Siireleri

Kol Uzunlugu Acilma Siiresi Kapanma Siiresi
2-3m 3 3
4-5m 4,5 4,5
6m 5,5 5,5
I — — — A e B4 =y —— —

Sekil 4 — Kol Uzunluklar
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14 Nakliye

Ambalaj atiklarinin kontroll ve bélgesel yonetmelik taslaklarina uygun materyaller kullanilarak Griin gcevre
kosullarindan korunmustur.

e Bariyer Kasasl

e (Catal Ayak, Baston Ayak ya da Fotosel Ayak seceneklerinden biri
e Bariyer Kolu

e Fotosel

e Montaj baglanti ekipmanlari

¢ Montaj Teknik Kilavuzu

Uriin 246 DC PRO KOLLU BARIYER
Ambalaj Olciisii 460 x 450 x 1270 mm

Net Agirlik 75 KG

Briit Agirlik 80 KG

Aciklama Plastik halat gerdirmeli, koli ambalaj
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15 Montaj ve Kurulum

Hazirlik: Uygulama sahasinda yapilacak kazi calismasinda mevcut alt yapi dagitim hatlarinin kontroli saglanmalidir.
Malzeme hasarsiz ve parcga listesine / siparis formuna gore eksiksiz olmalidir. Aletler, 6lciim ekipmani ve yardimci
araglar uygulama sahasinda hazir olmalidir. Gerilim degeri, bariyer (initesi kurulum talimatlarina uygun olmalidir.

Saha Gereksinimleri: Uyari tabelalari, metre, su terazisi, avometre, sprey boya (kazi sinirlarinin tespiti igin), temel
elektrik el aletleri ve sarf malzemeleri (klemens, elektrik bandi), hazir beton C30.

Kazi Calismalari: Bariyer, beton bir zemine monte edilmelidir. Zemin betonu, bariyerin takilacagi alana gore 10 cm
ylkseklikte olmalidir.

Bariyer Alt Zemini: Kazi yapilmasi planlanan bolge belirtilen olclide isaretlenmeli ve dairesel testere ile list katman
kesilmelidir. Montajlanacak alanda zemin betonu igin 300 mm derinliginde bir kazi yapilmalidir. Elektrik
baglantilarinin beton dékiilmeden dnce yapilmasi gerekmektedir. Zemin betonu 500 mm x 500 mm Olgtilerinde

olmalidir.
Kablo Hatti Cekilmesi:

e Cekilen kablolar zemin betonu altindan spiral boru igerisinden gecirilmelidir.
e Spiral boru ¢api 12 mm'den klclik olmamalidir.

¢ Elektrik kablosu min. 3x2,5 mm TTR olmalidir.

o Fotosel/tetik buton kablosu en az 4x0,75 mm TTR kablo olmalidir.

e Fotoselicin 6x0,75mm kablo kullanilmasi onerilir.

- 500 mm

300 mim

Su Basman Kotu 100 mm

100 mm

A00 mm

Sekil 6 — Kazi ve Zemin Olcii Cizimi

www.armakontrol.com Sayfa 10 / 32
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16 Bariyer Kasa Montaji

Bariyerin montaji igin Gizerinde toplam 4 adet @30 mm montaj deligi bulunmaktadir. Montaj delikleri, yatayda 200
mm, diseyde ise 135 mm merkezler arasi mesafeye sahiptir.

Bariyerin montaji sirasinda delik merkezlerinin belirtilen 6lgllere uygun sekilde isaretlenmesi ve uygun baglanti
elemanlari kullanilarak ana kartin ylizeye saglam ve dengeli bicimde sabitlenmesi gerekmektedir.

330.5

200 ‘
!
D o
s/ P10
&/ N
0| _— ©
_ — _ 3
g —— 8
S '
82,5 ' *
———— ©
A
3
o . 155

Sekil 7 — Kasa Montaj Olcii Cizimi

17 Bariyer Kolunun Takilmasi

Bariyer kolu kol tutucu tzerine takilir ve kol tutucunun zerinde bulunan montaj deliklerine civata ile sabitlenir.
Kol Montaji icin Gerekli Aletler:
e M6 Alyan Takimi

e M6 Civata Anahtari
e Matkap

Sekil 8 — Yeni gorsel alani
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18 Yay Gerginliginin Ayarlanmasi

Bariyer kolunun uzunluguna gore yay gerginligi ayarlanmalidir. Uzun kollarda yay gerginligi artirilmali, kisa kollarda
ise azaltilmalidir. 3 metre ve daha kisa kol uzunluklarinda yay sayisi bire distrilmelidir. Yay ayari, kolun dengeli

sekilde acilip kapanmasini saglayacak bigcimde yapilmalidir. Ayar sonrasinda kolun hareketi kontrol edilerek gerekli

ince ayarlar gerceklestirilmelidir. Islem 6ncesinde elektrik beslemesi kesilmeli ve kol giivenli sekilde
sabitlenmelidir.

A\ iSLEM ONCEsi

Elektrik beslemesini
kesin.
@ Kolu guvenli sekilde
sabitleyin.

s — Yay ayar somunu

Denge yaylari

Alt baglanti kancalan
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YAY GERGINLiGi AYARI

(

o Kontra somunu gevsetin.

Ayar somununu gevirin: saat yona (+)
gerginligi artirir, ters yoén (=) azaltir.

e Kontra somunu tekrar sikarak
ayari sabitleyin.

KOL UZUNLUGUNA
GORE YAY AYARI

Kol 3 m'den uzun

2yay
© Gerginlik artirihir

Kol 3 m ve daha kisa

[am = —

1yay
@ Gerginlik azaltilir

3 m ve daha kisa kollarda
bu yay sokulur

AYAR SONRASI

Kolu acip kapatarak
hareketin dengeli oldugunu
kontrol edin; gerekirse

ince ayar yapin.

e )




19 Bariyer Devreye Alma Adimlari

Adim 1 — Mil ve yayi eslestirin:

Bariyer kolunu yaklasik 45 derecede durdurun ve bu pozisyonda kolun yavasca diistip dlismedigini veya kalkip
kalkmadigini kontrol edin. Kol kalkiyorsa yay gerginligi cok yiiksektir (yay gerginliginin yiksek oldugu durumlarda
kol, fren mekanizmasina ragmen kalkar). Kol diisliyorsa yay gerginligi yetersizdir.

Adim 2 — Hall sensoér ayarlarinin kontrolu:

Kontrol cihazinin normal baslangicinda déntisiimli olarak "00:00" ve "e-00" goriintilenir. "Kapat/ac" tusunu 2
saniye basili tutun; kol kapanma yoéniinde calisir. Kontrol initesi soldan saga kayan "0 0 0 0" gosterir ve ritmik uyari
sesi duyulur. Motor kapanma sinirina kadar calistiginda tnite "0 0 0 0" gosterir, ses durur ve kapanma kalibrasyonu
tamamlanir.

Ardindan "ag¢/kapat" tusunu 2 saniye basili tutun; kol acilma yontinde calisir ve ayni sekilde agilma kalibrasyonu
tamamlanir. Bu adimdan sonra bariyer normal ¢alistirilabilir.

Adim 3 — Yatay ve dikey konum ayari:

Kol dikey konumda 90 dereceyi asiyorsa P-9 parametresini artirin; 90 dereceden azsa P-9'u azaltin. Kol yatay
konumdan yliksekse P-6'yi azaltin; seviyenin altindaysa P-6'y1 artirin. Dlizeltmelerden sonra konum degisikligini
gormek icin Grlni calistirin ve sensorleri kontrol edin.

20 Loop Dedektor Sistemi

LOOP DEDEKTOR SiSTEMi

Loop dedektor sistemi, kollu bariyerin arag algilama ve guivenlik fonksiyonlarinda kullanilan bir arag algilama
sistemidir.

Kollu bariyer gecis alanina yerlestirilen loop sargisi, elektromanyetik bir alan olusturur. Bu alan icerisine bir arag
girdiginde elektromanyetik alanda meydana gelen degisim loop dedektori tarafindan algilanir. Algilanan arag bilgisi,
loop dedektori tzerindeki réle gikislari araciligiyla kollu bariyerin ana kartina iletilir.

Loop dedektord; kollu bariyerin Anti-Smashing (arac glvenligi) fonksiyonunda kullanilabilecegi gibi, sistemin
calisma senaryosuna bagli olarak OPEN (A¢ma) veya CLOSE (Kapama) komutlarinin tetiklenmesinde de
kullanilabilir.

LOOP SARGISININ UYGULANMASI

Loop sargisinin dogru sekilde uygulanmasi, kollu bariyerin arag algilama ve glivenlik fonksiyonlarinin guvenilir
sekilde calismasi agisindan énemlidir.

Loop sargisinin désenmesine baslanirken, baglanti yapilabilmesi igin kablonun baslangic ucunda yaklasik 3 metre
pay birakilmalidir.

Standart uygulamada loop sargisi 3 spir (tur) olacak sekilde hazirlanir. Bunun icin kollu bariyerin arag algilama alani
zeminde belirlenir ve bu alanin gevresine kanal agilarak kablo kanal icerisinde 3 tur donduralar.
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Sarim islemi tamamlandiktan sonra, zeminin disinda birakilan sargi uglari birbirleri etrafinda bikulerek
spiral/sarmal hale getirilir. Bu sekilde hazirlanan kablo, loop dedekt6riiniin bulundugu noktaya kadar uzatilir.

Loop sargisinin baglanti kablosu, loop alanindan loop dedektériine kadar mimkiin oldugunca diizgiin ve kesintisiz
sekilde gotirilmelidir.

Loop sargisi zemine yerlestirildikten sonra kanal uygun bir dolgu veya sizdirmazlik malzemesi ile kapatilmalidir. Bu
islem, sarginin arag trafigi, su, nem ve diger dis etkenlerden zarar gérmesini 6nlemek amaciyla yapilir.

Baglanti tamamlandiktan sonra loop sargisi uclari multimetre ile dlgtilerek devrenin surekliligi kontrol edilmelidir.
Sarginin kesintisiz bir devre olusturdugu dogrulandiktan sonra loop dedektoéri kollu bariyer ana kartina
baglanmalidir.

Loop sargisinda 1 mm2 veya 1,5 mm? kesitinde, tek damarli NYAF kablo kullanilimalidir.

LOOP SARGISI ZEMIN KESITI

Loop sargisinin zemine uygulanmasi icin belirlenen arag algilama alaninin gevresinde kanal agilmalidir.
Zemin kanali asagidaki dlcllerde hazirlanmalidir:

* Kanal derinligi: 5 cm
* Kanal genisligi: 5 mm

Kablo, hazirlanan kanal icerisine yerlestirilirken keskin doniislerden ve kablonun ezilmesine neden olabilecek
uygulamalardan kaginilmalidir. Kablonun izolasyonunun zarar gormemesine ¢zellikle dikkat edilmelidir.

Sargl zemine yerlestirildikten ve baglanti uglar kollu bariyerin bulundugu noktaya ulastirildiktan sonra kanal
tamamen kapatilmalidir.

Loop sargisinin baglantisi tamamlandiktan sonra, kollu bariyer ana karti izerindeki kullanim amacina uygun girislere
baglanti yapilmalidir. Anti-Smashing, OPEN ve CLOSE baglantilari icin ilgili kollu bariyer modelinin baglanti semasi
takip edilmelidir.

e Loop kesim alani, kablo cekimi tamamlandiktan sonra kimyasal epoksi ile yalitilmalidir.

Sekil 10 — Yeni gorsel alani

www.armakontrol.com Sayfa 14 / 32
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I\ Loop sargisi désenirken kablonun izolasyonuna zarar verilmemelidir. Loop sargisinin baglanti uclari birbirleri
etrafinda spiral sekilde bikilmeli ve loop dedektoriine kadar bu sekilde tasinmalidir. Baglanti ve devre kontroli
tamamlanmadan kollu bariyer enerjilendirilmemelidir.

A Loop sargisinin boyutlari ve geometrisi degistikce gerekli spir (tur) sayisi da degisebilir. Loop sargisinin tur sayisi,
kullanilan loop dedektoriiniin teknik 6zellikleri ve uygulama alaninin élciilerine gore belirlenmelidir.

21 Manuel Acma ve Kapama

Bariyer unite kasasinin voltaj gerilimi kesildikten sonra kolu asagi ve yukari kaldirmak i¢cin motor volan kolunu

cevirin.

Sekil 11 — Manuel Agma Kolu Gortiinim{

A\ Sistemde elektrik varken motor volan kolunu gevirmeyiniz.

22 Ana Kart Baglanti Girisleri

246 DC Bariyer Ana Karti tGizerindeki baglanti noktalari; enerji beslemesi, motor, hall sensorleri, glivenlik ekipmanlari

ve harici kontrol elemanlarinin sisteme baglanmasini saglar.

Baglantilar, ilgili terminalin gorevine ve elektriksel degerlerine uygun olarak gerceklestirilmelidir. Montaj sirasinda
kablolarin dogru terminallere baglandigindan ve baglantilarin giivenli sekilde sabitlendiginden emin olunmalidir.

Enerji verilmeden once tim baglantilarin kontrol edilmesi gerekmektedir. Yanlis veya hatali baglantilar, ana kartin ve
bagli ekipmanlarin zarar gormesine veya bariyerin diizglin calismamasina neden olabilir.

e STOP: Bariyer hareketini durdurmak icin kullanilir.
e CLOSE: Bariyere kapanma komutu vermek icin kullanilir.

e OPEN: Bariyere acilma komutu vermek igin kullanilir.
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e 12V (Ortak Ug): OPEN, CLOSE ve STOP girislerinin ortak baglanti ucudur.

» SENSE COIiL: Fotoselden gectikten sonra kapatma islemi icin kullanilir.

o ANTI SMASHING: Loop/Fotosel dedektérii emniyet olarak kullanilir.

e 12V (Ortak Uc): Anti Smashing ve Sense coil girislerinin ortak baglanti ucudur.
¢ GND: 12V beslemenin eksi (=) baglantisidir.

e 12V: Harici ekipmanlaricin 12 V DC besleme cikisidir.

¢ COM1/COM2: Role kontaklarinin ortak baglanti uclandir.

e NO1/NO2:Rélelerin normalde acik (NO) kontak uclaridir.

[=] 25 ]

[E20ET

KODU TARAYIN

220 VAC

Bu kablo fotosel girisinden
loop kap
girisine baglanacak

A

VERICI (TX) ALICI (RX)

1

FOTOSEL

Sekil 12 — Terminal Baglanti Semasi
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I\ Elektrik baglantilari yalnizca yetkili ve teknik yeterlilige sahip personel tarafindan, enerji tamamen kesilmis durumda
yapilmalidir.

23 Kontrol Panosu

Kontrol panosu lzerindeki devrelerin baglanti ve ayar bilgileri asagida listelenmistir.

Fotosel Baglantisi

Fotosel Baglantilarinin Yapilmasi

Otomatik glivenlik sistemi (Anti-Smashing) baglantisini gerceklestirmek igin fotoselden gelen sinyal uglari, ana kart
Uzerinde bulunan Anti-Smashing ve 12V/GND baglanti girislerine baglanmalidir.

1. Fotosel Enerji Baglantisi

Fotoselin enerji beslemesi icin fotoselden gelen +12V ve GND uclarini, ana kart Gizerinde bulunan 12V ve GND
girislerine baglayiniz.

2. Anti-Smashing Sinyal Baglantisi

Fotoselden gelen Anti-Smashing/sinyal uclarini, ana kart tizerinde bulunan Anti-Smashing ve 12/GND ilgili
girislerine baglayiniz.

3. Baglanti Kontroli

Tum baglantilar yaptiktan sonra kablolarin dogru terminallere ve uygun polaritede baglandigini kontrol ediniz.
Baglantilarin tamamlanmasinin ardindan fotoselin karsilikli olarak hizali ve ¢alisir durumda oldugundan emin
olunuz.

‘{ + | — |NC[coM[NO

W C G

-
“~
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I\ Yanlis baglanti yapilmasi fotoselin veya ana kartin zarar gsrmesine neden olabilir. Baglanti islemi sirasinda ana

kartin enerjisinin kesilmis oldugundan emin olunuz.

Buton
246 DC KOLLU BARIYER MANUEL BUTON BAGLANTISI

Manuel (kablolu) buton, 246 DC Kollu Bariyerin Acma (OPEN) ve Kapama (CLOSE) islemlerinin kullanici tarafindan
kontrol edilmesini saglar.

1. BUTON KABLO BAGLANTILARI
1.1. Manuel butonun kapagini sokiin.

1.2. Kapagin altinda bulunan baglanti klemenslerine, Acma (OPEN) ve Kapama (CLOSE) komutlari icin gerekli
kablolari baglayin.

1.3. Standart uygulamada A¢gma (OPEN) butonu yesil, Kapama (CLOSE) butonu kirmizi renkte kullanilir.
2. BUTONUN 246 DC KOLLU BARIYERE BAGLANMASI

2.1. Agma (OPEN) butonundan gelen kablolari, 246 DC Kollu Bariyer ana karti tizerindeki OPEN ve 12V girislerine
baglayin.

2.2. Kapama (CLOSE) butonundan gelen kablolari, 246 DC Kollu Bariyer ana karti tizerindeki CLOSE ve 12V
girislerine baglayin.

2.3. Baglantilar tamamladiktan sonra tim klemens baglantilarini kontrol edin. Kollu bariyere enerji vererek Agma
(OPEN) ve Kapama (CLOSE) komutlarinin dogru sekilde galistigini test edin.

-

N

Sekil 14 — Buton Baglanti Gorseli



'@ 246 DC PRO Kollu Bariyer ARMA.246 DC PRO
Kont:

FLasor Flagor

Flasor kablolarinin baglantisi tamamlandiktan sonra, flagér baglanti uclari ana kart tizerindeki W ve GND

terminallerine baglanmalidir. Baglantinin dogru sekilde yapilmasinin ardindan flagor, bariyerin calisma durumuna
bagli olarak sorunsuz sekilde calisacaktir.

Sekil 15 — Flasor Gorseli

A\ Baglanti yapmadan énce enerji beslemesinin kesildiginden emin olun. W ve GND terminallerine yalnizca uygun
ozellikte 24 V DC flasor baglanmalidir.

FLasor avarz Flagér Calisma Modlarinin Ayarlanmasi

©) O

HIELD ANT
3]

@ @ ANT

=L@

Sekil 16 — Flasor Karti Jumper Semasi
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246 DC PRO Kollu Bariyer

saGLANTT seMasT Kontrol Panosu Genel Baglanti Semasi

ARMA.246 DC PRO

Motor/hall sensor, trafik lambasi/LED, fotosel, buton, kumanda alicisi ve 24 VDC adaptor baglantilarinin tamami

asagidaki semada gosterilmistir.

Motor terminalleri: 5V, HW, HV, HU, GND, W, V, U
Trafik lamb./LED terminalleri: NO 1, COM 1, NO 2, COM 2, GND, 12 V

Input kontrol terminalleri: 12V (ortak ug), ANTISMASHING, SENSE COIL, 12V (ortak uc), OPEN, CLOSE, STOP

220 VAC

220 VAC

[ 24 VDC ADAPTOR

LED BAGLANTI SEKLI
AYNIDIR, SADECE
12 VDC ADAPTOR
BAGLANMALIDIR.

+

TRAFIK LAMBASI|

www.armakontrol.com

VERICI (TX)

HALL SENSOR

KODU TARAYIN

Sense coil

ALICI (RX)

MOTOR

Anti smashing

®

Sekil 17 — Kontrol Panosu Genel Baglanti Semasi

KUMANDA ALICISI

O

CLOSE
OPEN

©OM  opEN CLOSE
[

BUTON
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® BVR(TTR) tipi kablo kullanmak en iyisidir; ag kablosu kullanmayin.

/N LED baglanti sekli aynidir, sadece 12 VDC adaptér baglanmalidir.
karsTLTKLT caLTsmA Karsilikli Calisma Kablo Semasi

iki bariyerin karsilikli (senkron) calistirilmasi icin kart terminalleri, fotosel, buton, réle ve kumanda alicisi asagidaki
semaya gore baglanir.

OVA 022

]

oHe e OF—— X

O sz 31 ‘n ‘E O

T B e
E3 &% H
§

FOTOSEL FOTOSEL
VERICI (TX) ALICI (RX)

12/24 DC GIRI$

Sekil 18 — Karsilikli Calisma Kablo Semasi

@ Karsilikli bariyer calistirmada 2 tuslu kontak kumanda kullanilmalidir.

www.armakontrol.com Sayfa 21 / 32
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Kontrol Karti Tuslari

Kontrol cihazinda dért adet buton bulunur: on/down, off/up, set/save, stop/return. Bu tuslarla ana kartin

parametreleri ayarlanir.

Motor kablosu takili degilken "on/down" tusuna basildiginda yazilim siirim numarasi, ardindan "off/up" tusuna bir
kez basildiginda yazilim tarihi gérintilenir.

Normal ¢calisma modunda "set/save" tusuna arka arkaya kisa basildiginda sirasiyla mevcut deger, sistemin degisim
orani, kontroloriin dahili voltaj degeri ve glc kaynagi voltaj degeri gorlintilenir.

Tus Normal calismada Ayar durumunda
Set / Save Ayar durumuna girer. Avyar degerini kaydeder.
On / Down (Agma) Bariyeri acar. Men( 68esi ekler veya degeri artirir. Kisa basis

birer birer artirir; basili tutulursa maksimuma
kadar gider, sonra minimumdan devam eder.

Off / Up (Kapatma) Bariyeri kapatir. Men( 6gesi azaltir veya degeri dislrir. Uzun
basista minimuma iner, sonra maksimumdan
azalmaya devam eder.

Stop / Return Bariyeri durdurur. Ayar durumundan ¢ikar veya 6nceki meniye
doner.

ARMA ANA KART

246 DC Bariyer Ana Karti, kullanim senaryosuna gore ayarlanabilen cesitli parametreleri sayesinde farkli bariyer
uygulamalarina uyum saglayacak sekilde tasarlanmistir. Kurulum, baglanti ve parametre ayarlarinin bu kilavuzda
belirtilen talimatlara uygun olarak gerceklestirilmesi, sistemin glivenli ve dogru sekilde calismasi agisindan
onemlidir.
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Menu

*p-1

*p-2

*p-3

*P-4

*P-6

*p-7

-P-8

*P-9

*P-L

*P-b

*P-c

*P-d

-P-E

*P-F

Fonksiyon
Acilis hizi
Kapanis hizi

Bariyerin yerinde

kapanma toleransi

Garpmaya karsi duyarlilik

Motor glicu

Yatay ayar agisi

Yipranma test modu

(degistirilmesi 6nerilmez)

Zemin algilama sayisi
Dikey ayar agisi

Acilirken yavaslama agisi
Kapanma yavaslama
agisl

Garpma kuvveti

hassasiyet ayari

Motor yoni degistirme

Motor kalkis hizi

Kumanda tanitma ve
silme (siyah 4 tuslu ve
kapakli)

Durum
Deger ne kadar biiyiikse, hiz o kadar yiiksek olur
Deger ne kadar biiyiikse, hiz o kadar yiiksek olur

Deger ne kadar kiclikse, o kadar kararlidir. Cok
klicikse, diizglin kapanmayabilir (50 yastiklama
iptal)

Deger ne kadar kiclk olursa o kadar hassas olur. Cok

kiiclikse, otomatik olarak kalkabilir

Bu parametre, baslangi¢ kuvvetini tersine cevirmek
icin P-22 ile birlikte kullanilir

Deger ne kadar kigukse, fren mili agisi o kadar kiigiik

olur

0: manuel, 1-5: normal yaslanma, 6: yarim hareket
calismasi

0: sayimsiz, 1: sayimli, 4: Filo modu

Deger ne kadar kiglkse, agilma acisi o kadar kiiglik

olur

Sayisal agl degerine gore yatay bazda yavaglamaya
baslar.

Sayisal agi degerine gore yatay bazda yavaslamaya
baslar.

Deger ne kadar biiylikse, gcarpma Onleyici arag glicl
de o kadar biiylk olur. Deger 100'den buiyikse,
carpma 6nleme islevi iptal edilir

Eger hareket kontrol panosu diigmesi ile ayni ise bu
parametre degismez. Aksi takdirde, bu parametreyi
degistireceksiniz

Deger ne kadar biiyiikse, hiz o kadar yiiksek olur.
Yalnizca agilista kendi kendine kontrol ve kapatma
icin kullanilir

000 da iken kumanda tanitma islemi yapilir, 253 de
kumandalari siler.

Varsayilan

60

50

15

20

30

20

20

65

30

65

20

Deger
Araligi

20-90

20-90

4-50

5-255

10-250

2-255

0-6

0,1,4

2-255

20-85

10-50

5-101

1-2

2-90

000-253



\/\J

Armal

Menu

*P-H

*P-P

*P-18

*P-19

*P-20

*P-21

-P-22

-p-23

-P-24

*P-25

*P-26

*P-27

-p-28

-P-29

*P-30

Fonksiyon

Boliim 2 agma bolimi
yavaslatilmanin
uzatilmasi

Glg kapatma agma

gerilim noktasi

Gikis modunda role
kullanimi

Fotosel/loop sonrasi
kapatma

Otomatik kapatma

Bos (rs 485)

Ters tampon ayari

Fotosentetik Hassasiyet

Kendi kendine denetim

hizintagma

Bariyer agikliginin
yerinde stabilitesi

Carpma Onleyici
fonksiyon

Asiri akim korumasi

Kilitleme mili kuvveti
(degistirilmesi 6nerilmez)

Kilitleme mili geri donme
hizi

Glc kapaliyken algilama
gecikmesini baslatma

Durum

Parametre ilk yavaslama igcinde ayarlanir.

Glg kapaliyken, voltaj bu degerin altinda algilanirsa,
kaldirma kolunu calistirin (piller veya sliper kapasitor
plakalari eklenmelidir). Birim: 0.1V

0: trafik 15181 modu
1: asagl ve yukari pozisyon modu
3: Isik algilama modu

Birim saniyedir.

Birim saniyedir. “0” otomatik olarak kapatmayi iptal
eder

bos

Tampon vurusunu tersine gevirin, deger biyudikce

tampon vurusu kicalar.

Deger ne kadar biiyiikse, hiz o kadar yiiksek olur.
Sadece aclilista kendi kendine kontrol ve kapr agma
icin kullanilir

Deger ne kadar kiclkse o kadar kararlidir, cok
klcukse istenilen pozisyonda olmayabilir.

0: Kapali, 1: Acik

Birim 0.1A'dir

Deger ne kadar buiytikse, kilit cubugu sirasindaki
kuvvet o kadar blytik olur. Uygun degerden
baslayarak ince ayar yapmanizi 6neririz. Bu deger ¢ok
kicuktir ve kilittenmeyebilir. Bu deger cok bilylkse
hareket ve anakart igin kétidur.

Deger ne kadar biiyiik olursa hiz da o kadar ylksek
olur. Onerilen hiz cok yiiksek olmamalidir

Gecikme degerini tespit edin, 0 glic kapatma
baslatma fonksiyonunun gecersiz oldugunu gosterir

Varsayilan

0

225

50

75

20

15

80

80

Deger
Araligi

0-30

100-250

0-5

0-255

0-255

1-255

1-90

10-100

2-90

4-50

0-1

20-100

45-160

10-255

0-200
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Menu

-P-31

*P-32

*p-33

*P-34

P-35

*P-36

*P-37

*p-38

*P-39

*P-40

Fonksiyon

Glc kapatma
baslangicinin kurtarma
noktasi

Zemin algilama hizli kol
inmesi (fotosel sonrasi
kapatmada gegerli)

ikinci agma sinyal
anahtari

Motor yiiksek gerilim
karsilastirma noktasi

Kapattiktan sonra sapma
bildirimi

Fabrika ayarlarini geri
ylkle

B6lim 2 kapatma
bélima yavaslatilmanin

uzatilmasi

Kilitleme

Zemin algilama agi iptali

Engel algilama agisi

Durum

Guc kapatilip agildiktan sonra, batarya veya siiper
kapasitor kartinda hala glic vardir. Su anda, sebeke
glict cagrilarinin karsilastirma noktasi. Birim: 0.1V

Acildiktan sonra, algilama basarisiz oldugunda,
kapinin yerinde acilmasini beklemeden, ancak
hemen kapiyr kapatir; 0: kapall, 1: agik

P26=0 oldugunda, ilgili baglanti noktasi ikinci agma
sinyali anahtari olarak kullanilabilir; 0: kapali, 1: acik

Birim 0,1V'tur. Yay olmadiginda, cubuk agirligi agir
oldugunda, diisme freni yiksek basing tretebilir; yay
cekisi cok yiiksek oldugunda, frenin kaldirilmasi da
yliksek basing uretebilir. Bu deger daha iyi calismasi
icin uygun sekilde ayarlanabilir

Yerinde kapatildiktan sonra daha bliytiik bir degerde

birakir.

Bu deger sapma derecesini yansitir.
Deger ne kadar biiyiikse, sapma o kadar blyuktir

1: Sadece parametre tablosunu temizleyin
2: Parametre tablosunu ve uzaktan kumandayi

temizleyin

3: Veri yedekleme

4: Yedeklemeyi geri yiikleyin
5: Sadece uzaktan kumandayi temizleyin
6: Tekrar kendi kendine kontrol

Parametre ilk yavaglama icinde ayarlanir

0: Fonksiyon kapali
1: Kapali konumda kilitle
2: Agik konumda kilitle

3: Hem acik hem de kapali konumda kilitle

0: Tim aci boyunca zemin algilama aktif. (Bariyerin
belirli acilarda zemin/engel algilama fonksiyonunu

devre disi birakir.)

0: Tum hareket boyunca engel algilama aktif.
(Bariyerin belirli agilarda engel algilamasini ayarlar.)

Varsayilan

235

310

Deger
Araligi

200-250

0-1

0-1

250-450

10-250

0-6

0-30

0-3

0-45

0-90
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Deger
Menu Fonksiyon Durum Varsayilan  Araligi
*P-41 Hiz kontrol yontemi Motorun hiz kontrol modunu belirler. 0 0-1

0: Standart hiz kontrol modu
1: Geligmis hiz kontrol (genelde 1.5 saniyeden hizli
motorlar icin kullanilir.)

Otomatik Kapatma Ayari

"Set/Save" diigmesine 3 saniye boyunca basarak parametre ayar durumuna girin.
P-20 parametresini bulun ve ayarlamak istediginiz otomatik kapatma siiresini saniye cinsinden girin (0-255 saniye
araliginda). "0" degeri otomatik kapatmayi iptal eder.

Sekil 20 — Otomatik Kapatma Baglantisi

Hata Kodlari ve Coziimleri
Kontrol karti ekraninda goriintlilenen hata kodlari ve yapilmasi gerekenler.

Hata Kodu Detay Coziim

E-00 Elektrik kesintisi sebebiyle Kalibrasyon igin 2 sn asagi tusa basilir; bariyer kolu asagi inisi
kalibrasyon devre disi kalmistir. tamamladiktan sonra 2 sn yukari tusa basilir. Kol yukari yéni
tamamladiginda kalibrasyon biter ve sistem calismaya hazirdir.

E-01 Sistem hatasi Motor hatti sirasinin dogru olup olmadigini kontrol edin.
Motor hall sensoriinlin hasarli olup olmadigini kontrol edin.
Motor hatti kontaginin glvenilir olup olmadigini kontrol edin.

E-02 Asiri akim P-27 ayari ¢ok kiiglik oldugunda veya yay kuvveti cok giicli
oldugunda gorilar.

E-03 Gerilim altinda Gug kaynaginin ¢ikis voltajinin normal olup olmadigini kontrol edin.

E-04 Asiri gerilim Gug kaynaginin ¢ikis voltajinin normal olup olmadigini kontrol edin.
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Hata Kodu Detay Coziim
E-05 Uc fazli motorun kisa devresi Glg kaynaginin ¢ikis voltajinin ¢ok disiik olup olmadigini kontrol
(herhangi bir giris/cikis edin.

gecersizdir)

E-06 Kol kaldirma sirasinda engelle Acilma hizinin fazla yiliksek olmasi (anti-sikisma kuvvetinin disiik
karsilasildigini gosterir. olmasi) veya kapanma hizinin ¢ok diigiik olmasi bu duruma sebep
olabilir.
E-07 Motor hareket etmiyor ya da Motor terminallerinin dogru sirada baglanip baglanmadigini,
yeterince uzaga gitmiyor. baglantilarin gevsek veya temassiz olup olmadigini, self-test hizinin
yeterli olup olmadigini ve yay gerginliginin uygun olup olmadigini
kontrol edin.
E-09 Hall sensori geri besleme sinyal ~ Motor terminallerinin yanlis baglanip baglanmadigini ve baglantilarin
sirasi hatalidir. gevsek veya temassiz olup olmadigini kontrol edin.

® Giic kaynag voltaji cok biiyiik (> 27V) veya cok kiiciik (< 18V) oldugunda kontrolér otomatik olarak koruma saglar ve
alarm verir.

23.1 Kumanda Tanitma islemi

Uzaktan Kumanda Eslestirme: Kontrol kartindaki "set/save" tusuna (i¢ saniye basili tutun, P-F 6gesini bulun ve
"000" degerini gorlintlilemek igin "set/save" tusuna tekrar basin. Bu sirada uzaktan kumandanin herhangi bir
tusuna basin. Kart uzun bir ses ¢ikardiktan sonra ekran P-F olarak degisir ve kumanda tanitilmis olur.

23.2 Hafizanin Silinmesi

Uzaktan Kumandalari Silme: Ana karttaki "set/save" tusuna (¢ saniye basili tutun, P-F 6gesini bulun ve "000"
degerini gortintllemek icin tekrar "set/save" tusuna basin. Degeri 253 olarak ayarlayip yeniden "set/save" tusuna
basin. Ana kart uzun bir ses ¢ikardiktan sonra ekran P-F olarak degisir ve tanitilmis tim uzaktan kumandalar silinir.
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24 Senkron Baglantida Harici Alici Kart

Senkron baglanti yapilacak ve iki bariyerin birlikte galismasi saglanacaksa harici alici kart kullanilmasi
gerekmektedir.

Asagidaki adimlar yalnizca senkron baglanti kapsaminda kumanda tanitim islemini agiklamaktadir.
Kod 6grenme ve kod silme yontemleri

Alici lizerindeki 6grenme (Learning/Study) butonuna basin ve LED lamba yandiktan sonra butonu birakin. Bu
asamada alici 6grenme moduna girer ve LED lamba séner.

Ardindan kontrol cihazini galistirmak icin kullanilacak uzaktan kumanda butonuna basin. Alici Gizerindeki LED lamba
5 kez yanip soner ve ardindan sénerse, kumandanin basariyla 6grenildigi anlamina gelir.

* Ogrenme butonu 1 — Réle 1
* Ogrenme butonu 2 — Réle 2

Ogrenme islemi basladiktan sonra yalnizca inching (anlik/darbeli calisma) modu kullanilabilir.

Uzaktan kumanda kayboldugunda ve kumandanin tamaminin hafizadan silinmesi istendiginde, 6grenme butonu 1
veya 6grenme butonu 2’ye 5 saniyeden uzun sire basili tutun. LED lamba sondugiinde alici, kayitli hafiza igerigini
otomatik olarak temizler.

Kumanda tekrar kullanilmak istenirse yeniden 6gretme/eslestirme islemi yapilmalidir.

Sekil 21 — Yeni gorsel alani
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25 Sorun Giderme

Bariyer Otomatik Kapanmiyor
e Olasi neden: Fotosel/Loop bolgesinde arag, otomatik kapanma stresinden uzun stire beklemis olabilir.

e (COzim: Fotosel NO ucunu SENSE COIL girisine baglayin. Ardindan P-19 degerini, P-20 otomatik kapanma degeriyle
ayni olacak sekilde ayarlayin.

Fotoselden Gectikten Sonra Bariyer Kapanmiyor
e Olasi neden: Fotosel sonrasi kapatma baglantisi yapilmamis veya P-19 ayari yapilmamis olabilir.

e (CoOzum: Fotosel kablolarini ana kart Gizerindeki SENSE COIL ve 12V girislerine baglayin. Gerekirse P-19 lizerinden
saniye degerini ayarlayin.

Bariyer Kolu Yukarn Dogru Kalkiyor
e Olasi neden: Yay gerginligi fazla olabilir.

e (COzim: Yay gerginligini kontrol ederek uygun seviyeye ayarlayin.

Bariyer Kolu Asagi Dogru Diisliyor
e Olasi neden: Yay gerginligi yetersiz olabilir.

e (COzim: Yay gerginligini kontrol ederek uygun seviyeye ayarlayin.

Bariyer Kolu Yatay Konumda Degil
e Olasi neden: P-6 yatay aci ayari uygun olmayabilir.

e Cozum: Kol yataydan ylksekse P-6 degerini azaltin; kol yatay seviyenin altindaysa P-6 degerini artirin.

Bariyer Kolu 90° Dikey Konuma Ulagmiyor
e Olasi neden: P-9 dikey agr ayari uygun olmayabilir.

e COzim: Kol 90°'yi aslyorsa P-9 degerini artirin; 90°'den az kaliyorsa P-9 degerini azaltin.

Bariyer Kolu Son Noktada Calismaya Devam Ediyor
e Olasi neden: Yatay konum ayari uygun olmayabilir.
e (COzUm: P-6 parametresini, kol son noktaya ulastiginda motorun calismaya devam etmeyecegi seviyeye kadar

ayarlayin.
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Loop Dedektorii Glivenlik Olarak Calismiyor
e Olasi neden: Loop kontak tipi veya baglantisi uygun olmayabilir.

o Coziim: Giivenlik kullaniminda kontaklarin NC konumunda oldugundan emin olun ve ilgili cikislari ANTI SMASHING /
12V girislerine baglayin.

Loop Dedektorii Acma/Kapatma Komutu Vermiyor
e Olasi neden: Loop kontak tipi veya baglantisi uygun olmayabilir.

e (C6zim: Acma/kapatma kullaniminda kontaklart NO konumuna alin. Agma igin OPEN / 12V, kapatma icin CLOSE / 12V
baglantisini kullanin.

Loop Hem Giivenlik Hem Agma/Kapatma Olarak Calismiyor

e Olasi neden: Ayni Loop dedektoriinde iki fonksiyon birlikte kullanilmaya calisiliyor olabilir.

e COzim: Loop dedektori ya glivenlik ya da agma/kapatma amaciyla kullanilmalidir; iki 6zellik ayni anda kullanilamaz.
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